
 

                                                                           گروه اریس الکترونیک

 
AUTOMATIC GATE OPENER 

  

دفترچه راهنمای سریع مدار 
کنترلی جک درب پارکینگی 

 اریس

سگمنتیل فومدل   

 



 

                                                                           گروه اریس الکترونیک

 
AUTOMATIC GATE OPENER 

 

ی
ست

ش
 

گه
لن

ک 
ن ت

ما
فر

 

ی
ست

ش
 

گه
لن

و 
 د

ن
ما

فر
 

ی  
ار

طر
ض

ف ا
وق

ی ت
ست

ش
 

ده
رن

گی
ی 

شم
 چ

ور
س

سن
 

ک 
تر

ش
 م

یه
پا

 

ی 
شم

 چ
ور

س
سن

ه 
ذی

تغ
 

ی 
رق

ل ب
قف

1
2

 
ت 

ول
 

د 
زا

ه آ
رل

 

ر 
تو

مو
ه 

ط ب
بو

مر
ن 

از
خ

1  
 

ر 
تو

مو
ه 

ط ب
بو

مر
ن 

از
خ

2  
 

شر
فلا

ر  
تو

نک
کا

ور
وت

م
2

 

ور
کت

کان
 

ر 
تو

مو
1

 

2
2

0
 

ی
ود

ور
ت 

ول
 

ENTER BACK UP DOWN 

 



 

                                                                           گروه اریس الکترونیک

 
AUTOMATIC GATE OPENER 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

منوی اصلی

PASS

منو رمز ورود

Cont

منو شمارنده

ProG

منو برنامه ریزی زمانی 
موتورها

DEFt

منو تنظیمات پیش
فرض

rF

منو ریموت

SEtP

منو پارامترها

 SEG 7نمایش روی  توضیحات SEG 7نمایش روی  توضیحات

 SEtP منو پارامترها SEtP منو پارامترها

 tot1 درب شدن باز کورس در 1 موتور کارکرد کل زمان oPB درب شدن باز شروع از قبل فلاشر زدن چشمک

 Sot1 بازشو کورس در آهسته سرعت با 1 موتور حرکت زمان CPB درب شدن بسته شروع از قبل فلاشر زدن چشمک

 شدن بسته مدت زمان در فلاشر زدن چشمک

 درب اتوماتیک
BIP درب شدن بسته کورس در 1 موتور کارکرد کل زمان tCt1 

 SCt1 شو بسته کورس در آهسته سرعت با 1 موتور حرکت زمان BLIn فلاشر خروجی کانکتور تنظیمات

 tot2 درب شدن باز کورس در 2 موتور کارکرد کل زمان START.P   ACIn و  START هایشستی فرمان تنظیم

عکس العمل سیستم به زدن ریموت یا شستی در 

 زمان باز شدن درب
StIo بازشو کورس در آهسته سرعت با 2 موتور حرکت زمان Sot2 

عکس العمل سیستم به زدن ریموت یا شستی در 

 زمان بسته شدن درب
StIC درب شدن بسته کورس در 2 موتور کارکرد کل زمان tCt2 

عکس العمل سیستم به زدن ریموت یا شستی در 

 درب موقت توقف حالت زمان در
StIP شو بسته کورس در آهسته سرعت با 2 موتور حرکت زمان SCt2 

 Pot رو عابر شدن باز کورس در 1 موتور کارکرد زمان STOP  StIn شستی فرمان تنظیمات

 PCt رو عابر شدن بسته کورس در 1 موتور کارکرد زمان PHOt سنسور چشمی تنظیمات

 P2Ct در زمان بسته شدن درب عابر رو 2میزان حرکت موتور  AUto درب اتوماتیک شدن بسته

 Od 1 درب لنگه به نسبت 2 درب لنگه شدن باز تأخیر FAST هاچشمی میان از عبور از پس درب سریع شدن بسته

درب  اتوماتیک شدن بسته زمان شدن فعال و توقف

 ها چشمی میان از عبور از پس
PAUt 2درب  لنگه به نسبت 1 درب لنگه شدن بسته تأخیر  Cd 

 tro1 1 موتور قدرت FrEr آزاد رله عملکرد نحوه تنظیم

 tro2 2موتور  قدرت Frrt آزاد رله عملکرد زمان تنظیم

 Str آهسته سرعت حرکت در موتور قدرت HydC متوقف بودن طولانی آن احیا فشار پشت درب در زمان

 HEVy اندازی با حداکثر قدرت موتورراه AntI لغزش ضد

 SoFt اندازی نرم موتورراه oBSt مانع تشخیص مدت زمان

 LCt قفل بوبین تحریک مدت زمان SEnS مانع تشخیص سنسور حساسیت

 LCod قفل بوبین تحریک فرکانس تنظیم rLSd هاقابلیت آزاد کردن فشار نهایی از درب

 LCAt موتورها حرکت شروع به نسبت قفل شدن فعال زودتر CLFb برای بسته شدن کامل آن فشار نهایی به درب

 Ress موتورها معکوس فشار زمان SAVE شده انجام تنظیمات سازیذخیره و پایانی مرحله

 LCLt قفل زبانه شدن جفت برای درب به هاجک فشار  
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 SEG 7نمایش روی  توضیحات SEG 7نمایش روی  توضیحات

 rF منو ریموت rF منو ریموت

 CAr روماشین درب ریموت دهیکد EnBL غیرفعال ریموت کردن فعال

 PEd عابررو درب ریموت کددهی ERS1 ریموت یک حذف

 dSBL )بدحساب افراد( ریموت کردن غیرفعال ERSA دستگاه حافظه از هاریموت تمام کردن پاک

 DEFt فرضمنو تنظیمات پیش DEFt فرضمنو تنظیمات پیش

 1noL قفل بدون لنگه تک برای دربفرض تنظیمات پیش 2LoC قفل با لنگه دو فرض برای دربتنظیمات پیش

 1LoC قفل با لنگه تک فرض برای دربتنظیمات پیش SLId  ریلی فرض برای دربتنظیمات پیش

 2noL  قفل بدون لنگه دو فرض برای دربتنظیمات پیش  

 ProG نی موتورهازماریزی برنامه PrOG نی موتورهازماریزی برنامه

 2AUt موتور دو عملکرد زمان تمام اتوماتیک ریزیبرنامه 2Hnd موتور دو عملکرد زمان ترتیبی ریزیبرنامه

 1AUt موتور یک عملکرد زمان تمام اتوماتیک ریزیبرنامه 1Hnd موتور یک عملکرد زمان ترتیبی ریزیبرنامه

 Cont منو شمارنده Cont منو شمارنده

مانده برای کارکرد دستگاه تعداد روزهای باقی

 مشتریان بدحساببرای 
InCo درب کامل شدن باز برای سیستم کارکرد کل نمایش تعداد totC 

  
 بسته و باز دفعات تعداد دهندهنشان نزولی شمارنده

 SErC سرویس به نیاز از قبل درب شدن

 

 نمایش خطاها و وضعیت 

 سیستم 

 

 SEG 7نمایش روی  توضیحات SEG 7نمایش روی  توضیحات

 IR EPHoفعال شدن سنسور  StoP در جریان کشی زیاد STOPفعال شدن مد 
 STOP EStPفعال شدن شستی  oPEN رو در حال باز شدندرب عابر
 EOCr خطای زیرو کراس )اشکال در دور کند موتور( CLoS بسته شدنرو در حال درب عابر

 oPEN شدن رو در حال بازدرب ماشین PAUS رومتوقف شدن موقت درب عابر
 CLoS رو بسته شدن درب ماشین StoP در جریان کشی زیاد STOPفعال شدن مد 

 PAUS رومتوقف شدن موقت درب ماشین  

 

 نحوه معرفی و حذف ریموت 

 کلید فشردن و سپس با یک بار ENTER کلید فشردن است. با ریموت کردن پاک دهی، فعال یا غیرفعال کردن و کد جهت منو این

UP   به این منو رسیده و سپس با زدن کلیدENTER شوید و با زدن کلید وارد این منو میUP  یاDOWN ریموت تنظیمات موارد 

 شود. می داده نمایش

های ریموت را فشار دهید، سپس کلید دکمه ازیکی  PEdیا   CArبرای کددهی ریموت کافی است بعد از وارد شدن در زیر منو 

ENTER .را فشار دهید 

 .دهید فشار را BACK دکمه (rF) ریموت منوی از خروج برای 

 تواند از نوع لرنینگ یا هاپینگ باشد.  ریموت می 

 

 


