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 فنی مرکز کنترلنمای  -1

 های ورودی و خروجی مدار کنترلترمینال 1-1

1 STOP 14 اضطراری توقف فرمان 
CAP_M2  2خازن موتور 

2 START 15 )کامل( روماشین شدن درب بسته و باز فرمان 

3 STARTP 16 رو درب عابر شدن بسته و باز فرمان 
FLASH لامپ  AC220   

4 IR گیرنده (RX) 17 سنسور چشمی 

5 COM 18 مشترک OPEN باز 

 مثبت 20V+ 6 2موتور 
 V 20 تغذیه

19 COM مشترک 

7 GND 22 منفی CLOSE بسته 

8 
E.LOCK قفل برقی خروجی 

21 OPEN باز 

 مشترک COM 22 9 1موتور 

12 
FREE COM  و NO آزاد رله 

23 CLOSE بسته 

11 24 N 

 12    (220V)  ورودی تغذیه
CAP_M1  1خازن موتور 

25 
 

13 26 L 

 

 امکانات دستگاه 1-2

 از طریق ریموترود. این دستگاه قابلیت کنترل شمار میه ایران بیک محصول در صنعت کنترل تردد در  ULTRAدستگاه مرکز کنترلی درب برقی 

 .را داردشستی و 

 (مگاهرتز 433ها )فرکانس ریموت از تمامی شرکت 52کردن  معرفیقابلیت  .1

 امکان تنظیم تمامی پارامترهای موتور  .2

 و ریموت  یهای دستکنندههر کدام از کنترل کردن رفعالیغامکان فعال یا  .3

 هاامکان حذف افراد و ریموت .4

 کاراکتری و سون سگمنت در یک برد LCDدارای نمایشگر  .5

 دارای ترانس مونتاژ شده روی برد .6

  ریلی هایدرب و بازویی لنگه تک و لنگه دو هایدرب روی قابل نصب .7

 تعیین سطح دسترسی برای کاربران  .8

سون سگمنت در پرانتز ذکر  معادل آن در بیان شده و علائم LCDدر متن دفترچه راهنما تمامی پارامترها و منوهای نمایش داده شده روی  

 شده است.

 کنترل مرکز هایبندی سیم و اتصالات -2

 موتورها اتصال 2-1

 لنگه به جک چپ و درب راست سمت لنگه به راست جک که باشندمی چپ و راست صورتبه ULTRA هایجک کنترل مرکز بهموتورها  اتصال 

 .شودمی متصل درب چپ سمت

 چپ موتور موتور، این شود چپ باز به طرف جک بازوی و پایین به رو جک موتور برآمدگی که دهید قرار ایبه گونه را موتور (: اگرM1) چپ موتور

 گردد. شود، نصبمی باز ابتدا در که درب از ایلنگه روی باید موتور شود. اینمی نامیده

 موتور موتور، این شود باز به طرف راست جک بازوی و پایین به رو جک موتور برآمدگی که دهید قرار ایبه گونه را موتور (: اگرM2) راست موتور

 .شودمی نامیده راست
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 :کنید متصل زیر صورت به راM1 موتور هایسیم

a. 21 ل ترمینا به مشکی سیم (OPEN) 

b. 22 ترمینال  به طوسی سیم (COM) 

c. 23 ترمینال  به ایقهوه سیم (CLOSE) 

 :کنید متصل زیر صورت به را M2 موتور هایسیم

a. 18 ترمینال  به ایقهوه سیم (OPEN) 

b. 19 ترمینال  به طوسی سیم (COM) 

c. 20 ترمینال  به مشکی سیم (CLOSE) 

 .شودمی باز اول راست سمت : موتور1حالت 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 .شودمی باز اول چپ سمت وتور: م2 حالت

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

 M OPEN DELAYتوسط پارامتر تعیین شده تأخیرزمان  گذشت از پس و کرده شدن باز به شروع (M1) یک موتور ابتدا شدن، باز کورس در

(od)، دو موتور (M2) کندمی شدن باز به شروع. 
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 M CLOSE DELAY توسط پارامتر تعیین شده تأخیر زمان گذشت از پس و کرده شدن بسته به شروع (M2) دو موتور ابتدا شدن، بسته کورس در

(Cd)، یک موتور (M1) کندمی شدن بسته به شروع. 

 شدن بسته و باز کورس در به یکدیگر درب هایلنگه برخورد از جلوگیری برای( Cdو  od)M CLOSE DELAY وM OPEN DELAY پارامترهای 

 .است شده گرفته نظر در

M2 OPEN TIME (tot2 ) و پارامتر شود متصل (M1) یک موتور هایترمینال به باید بازویی هایسیم باشد، لنگه تک درب که در حالتی 

 .شود تنظیم صفر روی بر نیز

 M CLOSE DELAY منوی را توسط هادرب لنگه شدن بسته تأخیر است بهتر گیرند،نمی قرار روی هم بر شدن بسته از پس درب هایلنگه اگر

(Cd) شود غیرفعالها درب شدن بسته ترتیب کنترل قابلیت تا دهید تغییر صفر عدد به. 

 تغذیه منبع ورودی 2-2

 مینیاتوری فیوز یک شودمی پیشنهاد .نمایید متصل کنترل بردN و L هایترمینال به را (220VAC-50Hz) شهری برق

 نمایید. تعبیه کنترل برد به ورودی ولتاژاعمال  از قبل

 (STOP) اضطراری توقف شستی 2-3

نظر گرفته  در کنترل برد این در اضطراری توقف شستی نصب امکان سیستم، عملکرد ایمنی ضریب بردن بالا برای

  .شد خواهد متوقف درب حرکت شستی، این فشردن است. با شده

 STOPمنوی شود. همچنین متصل5 و 1 هایترمینال به و باشد داشته (NC) بسته نرمال کنتاکت باید STOP شستی

INPUT (StIn) نمایید فعال نیز را. 

غیرفعال  درب اتوماتیک شدن بسته شود، فشرده شستی این درب شدن بسته معکوس شمارش مدت زمان در اگر

 .شود شدن اعمال بسته فرمان سیستم، به ریموت با باید درب شدن بسته گیرد. برایمی قرار توقف حالت در درب و شده

    START.P  و START فرمان شستی 2-4

)حالت استاندارد است تنظیم قابل فرمان دو این برای زیر هایحالت، ACTIVATION IN  (ACIn)منوی طریق از

 .فرض سیستم است(حالت پیش

  حالتSTANDARD (STd)  

 ترمینال:  فرمانSTART درب کامل شدن بسته و باز 

 ترمینال: فرمان START.P رو عابر (درب شدن بازنیمه( 

 حالت OPEN CLOSE (oPCL) 

 ترمینال: فرمان START درب کامل شدن باز 

 ترمینال: فرمان START.P درب کامل شدن بسته 

  حالت HAND(HAnd) 

 ترمینال: فرمان START فشاری صورت به درب شدن باز 

 ترمینال: فرمانSTART.P  فشاری صورت به درب شدن بسته 

 ریموت، دکمه یا و کردن شستی رها محضبه و کندمی حرکت درب اید،نگه داشته را ریموت دکمه یا و شستی که زمانی تا حالت این در 

 .شودمی متوقف درب حرکت

 حالت DISABLED (oFF)  

 ورودی ترمینال START و START.P خواهد عمل دستگاه باحالت استاندارد مطابق و ریموت طریق از فقط و شده غیرفعال برد 

  .کرد

 عابر برای تعریف شده ریموت دکمه طریق از START.P فرمان و رو ماشین برای ریموت تعریف شده دکمه طریق از START فرماندر این حالت  

 .است قابل اجرا رو

220V-50HZ 
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  چشمی سنسور اتصال نحوه 2-5

 نمود: متصل کنترل مرکز به توانمی زیر مطالب به توجه با را چشمیسنسور 

-چشمی ارتباط اتومبیل مانعی مانند است. اگر فعال درب شدن بسته هنگام در فقط و شود نصب درب بیرونی قسمت در بایستمی چشمیسنسور 

 IR ترمینال از حالت این شود. درمی باز درب و کرده وقفه معکوس بدون را درب حرکت کنترل برد کند، قطع درب شدن بسته هنگام در را ها

 .شودمی استفاده چشمی نصب برای( 4)شماره 

 کنترل: برد به چشمی (TXفرستنده ) و (RXگیرنده ) اتصال نحوه

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 7 و 6 هایترمینال به را سنسور چشمی تغذیه هایسیم( +20VوGNDوصل ) کنید. 

 ترمینال COM و NC گیرنده چشمی (RX) 5 و 4 هایترمینال به باید(IR  وCOMنصب ) شوند. 

 اضافه بار برابر در فیوز الکترونیکی توسط کانکتور این خروجی ولتاژ و است گرفته شده نظر در هاچشمی تغذیه برای 20V+ کانکتور 

 .خواهد شد روشن LD3 نشانگر LED بار اضافه وجود صورت در .شودمی محافظت

 .نشوند داده است، عبور استفاده شده موتور هایسیم برای که برقی لوله از چشمی اتصالات با مرتبط هایسیم شودمی توصیه 

 شوند متصل یکدیگر به سری صورتبه باید هاچشمی کنید،می نصب چشمی جفت یک از بیش اگر. 

 

 ریموت توسط چشمی موقت کردن غیرفعال 

 با سپس شود، روشن دائم تا فلاشر دارید نگه ثانیه 5مدت  به را ریموت B و A دکمه دو چشمی، عملکرد در مشکلی هر یا و خطا بروز صورت در

 .نمایید غیرفعال دقیقه 1 مدت به را چشمی توانیدمی ریموت D دکمه فشردن

 .شد خواهد اعلام فلاشر زدن چشمک دو بار با چشمی شدن غیرفعال

 .گشت بازخواهد خود عادی عملکرد به و شده مدار وارد اتوماتیک صورتبه چشمی دقیقه، 1 گذشت از پس

RECEIVER TRANSMITTER 
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 هاخازن 2-6

باشد که باعث کاهش اثر سلفی موتور و بهبود می این مدار خازنهای ضروری برای کارکرد موتور در یکی از المان

شود به این خاطر برای هرکدام از موتورها یک خازن در نظر گرفته شده است که مطابق شکل عملکرد کاری موتور می

 شود.متصل می M2و  M1برای موتورهای 

 1: خازن موتور 13و  12ترمینال 

 2: خازن موتور 15و  14ترمینال 

 فلاشر 2-7

 در هنگام هشدار، اعلام و بیشتر ایمنی جهت فلاشر این .است گرفته شده نظر در فلاشر نصب برای 17 و 16 ترمینال

 ترمینال این خروجی توانمی BLINKING MODE  (BLIn)منوی به توجه کرد. با خواهد عمل درب شدن بسته و باز

 خروجی ترمینال به است کافی و فعال شده برد روی فلاشر مدار باشد ENABLE (EnbL)که اگر در حالت  تنظیم کرد را

 .نمایید متصل ولت 220 لامپ یک

 .شد خواهد ثابت ولت 220 ولتاژ فلاشر خروجی باشد DISABLE (dSbL) حالت در BLINKING MODE (BLIn) کهدرصورتی

 قفل برقی 2-8

 (.باشد 12V باید موردنظر توجه: قفل. )نمایید متصل 9 و 8 هایترمینال به را قفل برقی هایسیم

 زمان توانیدمی LOCK ADVANCE (LCAt) و LOCK TIME  (LCt)منوی طریق از

 .نمایید مدیریت را قفل بوبین تحریک

 شدن آزاد برای LOCK LATCH TM (LCLt) و REVERS STROKE (rESS) منوی دو

 بیشتر آشنایی برای .اندگرفته شده نظر در قفل تر زبانهمطمئن شدن چفت و قفل ترراحت

 .کنید مراجعه  PARAMETERS (SEtP) بخش منوی به منوها این با

 REVERS STROKE (rESS)قفل: زبانه ترراحت شدن آزاد قابلیت 

 قفل، زبانه شدن آزاد پس از و کرده حرکت شدن بسته جهت در موتورها درب، شدن باز از قبل شود، فعال قابلیت این کهیدرصورت

 .کنندمی حرکت به شروع شدن باز جهت در هادرب لنگه

 LOCK LATCH TM (LCLt )قفل شدن چفت قابلیت: 

 درب به عادی سرعت با شدن، موتورها بسته کورس انتهای در آهسته سرعت محدوده اتمام از پس شود، فعال قابلیت این کهیدرصورت

کنید تا از آسیب رساندن به گیربکس جک و  رفعالیغ)در صورت عدم نیاز، این پارامتر را  .شود چفت ترراحت قفل زبانه تا آورندمی فشار

 شکستن مهره ماردون جلوگیری شود.(

 RELEASE (rLSd )ها:قابلیت آزاد کردن فشار نهایی از درب 

عادی به مدت کوتاهی در جهت  موتورها با سرعتLOCK LATCH TM (LCLt )شود، پس از اتمام زمان  فعال قابلیت این کهیدرصورت

 ها برداشته شود.کنند تا فشار زیاد حاصل از چفت شدن بر روی دربباز شدن حرکت می

 آزاد رله 2-9

 به توجه با دلخواه، زمان و حالت در را رله این توانمی نوع نیاز به توجه هستند. با آزاد رله COM و NO هایپایه (،11و  10) FREE ترمینال

 .تنظیم نمود زیر توضیحات

FREE RELAY MD (FrEr)حالت دو در توانمی را : رله SHORT (SHrt )و LIGHT (LIHt) نمود تنظیم. 

 SHORT (SHrt)شد غیرفعال خواهد تنظیم شده، زمان شدن سپری از پس و فعال شده رله ریموت، دکمه فشردن : با. 
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 LIGHT (LIHt)این : MODE فشردن با فعال شده و رله ریموت، دکمه فشردن با که است خاموش-روشن حالت در رله تنظیم برای 

 زمان شدن سپری از پس نشود، کردن ارسال غیرفعال برای فرمانی و کرده فعال را رله شد. اگر خواهد غیرفعال ریموت، دکمه مجدد

 .شد خواهد خاموش رله شده، تنظیم

FREE RELAY TM (Frrt)است تنظیم قابل دقیقه 4تا  ثانیه 1 بین رله عملکرد : زمان. 

 .است شده گرفته نظر در آزاد رله کنترل برای ریموت C دکمه 

 کنترل مرکز مشخصات -3 

دکمه که بر روی برد تعبیه شده است  چهار است. با ریلی هایدرب و بازویی لنگه تک و لنگه دو هایدرب روی قابل نصب چندکاره، کنترل مرکز این

 است و یک سون سگمنت کاراکتری LCD نمایشگر یک دارای مرکز نمود، همچنین این ریزیبرنامه نیاز هبنا ب را هاجک عملکردی پارامترهای توانمی

 .دهدمی نشان را پارامترها مقادیر و پارامترها خطا، هایپیغام که

 یک عملیات. دییتأ: جهت ورود به منو و برای ورود به یک قسمت یا ENTERدکمه 

 : جهت افزایش مقدار پارامترها یا تغییر پارامتر نمایشگر )در جهت بالا(.UPدکمه 

 : جهت کاهش مقدار پارامترها یا تغییر پارامتر نمایشگر )در جهت پایین(.DOWNدکمه 

 ( و منتفی کردن عملیات.BACK) : بازگشت به عقبBACKدکمه 

 کنترل مرکز هایدکمه و منوها با کلی آشنایی 3-1

 در که هستند موردنظر انجام تنظیمات برای مختلفی پارامترهای دارای منوها این از هرکدام .شش منوی اصلی است دارای ULTRA کنترل مرکز

 است. داده شده توضیح ادامه

 LCD PARAMETERS REMOTE DEFAULT SEQ PROGRAMING COUNTER PASSWORDمنو 

 7منو 

SEG 
SEtP rF DEFt ProG Cont PASS 

 

 کار با دستگاه نحوه 3-2

استفاده کنید. برای  UP / DOWNوجو در لیست منو از کلیدهای را فشار دهید تا وارد لیست منوها شوید، سپس برای جست ENTERابتدا کلید 

شود سپس با موارد آن منو نمایش داده می UP / DOWNرا بزنید. بعد از ورود به هر قسمت با فشار دادن کلید  ENTERورود به هر قسمت کلید 

 .شودمیتغییرات را روی پارامتر موردنظر اعمال   UP / DOWNوارد زیر منو مربوطه شوید. با فشار دادن کلید   ENTERاستفاده از کلید

دهید تا به صفحه را چند بار فشار  BACKنموده سپس کلید  اعمالتمامی تغییرات در پارامترها را  LCDبرای ذخیره اطلاعات در برد جک با نمایشگر 

به  ENTERتوان با زدن کلید خواهید تغییرات اعمال شده را ذخیره کنید، که میخواهد شد که آیا می سؤالاصلی بازگردد. در صفحه اصلی از شما 

 .کند یپوشچشمتغییرات  از آخرین NO یبه معن BACKکرده و یا با زدن کلید  رهیذختغییرات را  YES یمعن

 . شودی که روی پارامترها اعمال کنید با خارج شدن از منو این تغییرات ذخیره میبرد جک دارای سون سگمنت هر تغییردر همچنین 

 برای درک بهتر از نحوه عملکرد کلیدها به مثال زیر توجه کنید.

 :REVERS STROKE (rESS)تغییر در پارامتر 

  کلیدENTER  )منوی  <<فشرده شود )تا منو باز شودPARAMETERS (SEtP) کلید  <<شود نمایش داده میENTER  فشرده شود )تا وارد

با فشردن  <<برسید  REVERS STROKE (rESS)بار فشرده شود تا به پارامتر  نیچند  UPکلید  <<شود(  PARAMETERS (SEtP)قسمت 

سپس با مقدار مناسب را تنظیم نمایید  DOWN یا UPبا کلیدهای  <<شوید  REVERS STROKE (rESS )وارد پارامتر  ENTERکلید 

 یا سون سگمنت که در بالا ذکر شد تغییرات اعمال شده را ذخیره کنید. LCDهایی که برای بردهای دارای نمایشگر روش
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 7صفحه 

 7SEGو  LCDدستگاه و نحوه نمایش آن روی  منو -4

 PARAMETERS (SEtP) منو 4-1

 و پارامترها این با آشنایی بیشتر است. برای موتور عملکرد برای تنظیم قابل پارامترهای تمامی شامل که باشدمی پارامتر 43 دارای منو این

 .نمایید توجه زیر جدول به آن هایقابلیت

LCD 7SEG توضیحات DEFAULT 

PARAMETERS مقادیر SEtP هامنو پارامتر مقادیر LCD 7SEG 

1-M1 OPEN TIME   0-120 (S) tot1 0-120 
 درب شدن باز کورس در 1 موتور کارکرد کل زمان

 )آهسته سرعت حرکت زمان+اولیه سرعت با حرکت زمان(
21 21 

2-M1 OPEN SLOW 1120 (S)-0 Sot1 0-120 7 7 بازشو کورس در آهسته سرعت با 1 موتور حرکت زمان 

3-M1 CLOSE TIME 0-120 (S) tCt1 0-120 
 درب شدن بسته کورس در 1 موتور کارکرد کل زمان

 )آهسته سرعت حرکت زمان+اولیه سرعت با حرکت زمان(
22 22 

4-M1 CLOSE SLOW 2120 (S)-0 SCt1 0-120 7 7 شو بسته کورس در آهسته سرعت با 1 موتور حرکت زمان 

5-M2 OPEN TIME   0-120 (S) tot2 0-120 
 درب شدن باز کورس در 2 موتور کارکرد کل زمان

 )آهسته سرعت حرکت زمان+اولیه سرعت با حرکت زمان(
21 21 

6-M2 OPEN SLOW 3120 (S)-0 Sot2 0-120 7 7 بازشو کورس در آهسته سرعت با 2 موتور حرکت زمان 

7-M2 CLOSE TIME 0-120 (S) tCt2 0-120 
 درب شدن بسته کورس در 2 موتور کارکرد کل زمان

 )آهسته سرعت حرکت زمان+اولیه سرعت با حرکت زمان(
22 22 

8-M2 CLOSE SLOW 4120 (S)-0 SCt2 0-120 7 7 شو بسته کورس در آهسته سرعت با 2 موتور حرکت زمان 

9-PED OPEN TIME 0-120 (S) Pot 0-120 6 6 رو عابر شدن باز کورس در 1 موتور کارکرد زمان 

10-PED CLOSE TIM 0-120 (S) PCt 0-120 7 7 رو عابر شدن بسته کورس در 1 موتور کارکرد زمان 

11-PED M2 CL TIM 0-120 (S) P2Ct 0-120 

 در زمان بسته شدن درب عابر رو 2میزان حرکت موتور 

به  2کند موتور شدن می رو شروع به بسته زمانی که درب عابر

 کند.مقدار زمان این پارامتر در جهت بسته شدن حرکت می
1 1 

12-M OPEN DELAY 0-120 (S) od 

 
0-120 

 1 درب لنگه به نسبت 2 درب لنگه شدن باز تأخیر

شدن،  باز شروع در درب هایهلنگ برخورد از جلوگیری برای

-منو می این توسط .شود باز 2 لنگه از قبل باید 1 درب لنگه

 .نمایید تنظیم را 2 موتور شدن باز تأخیر توانید

 بسته شدن ترتیب بگیرید، نظر در صفر را زمان این اگر توجه:

 .شد خواهد اختلال دچار هادرب لنگه

2 2 

13-M CLOSE DELAY 0-120 (S) Cd 0-120 

  2 درب لنگه به نسبت 1 درب لنگه شدن بسته تأخیر

شو،  بسته کورس در درب هایلنگه برخورد از جلوگیری برای

 این شود. توسط بسته 2 درب لنگه از بعد باید 1 درب لنگه

 .نمایید تنظیم را 1 درب شدن بسته تأخیر توانیدمی منو

5 5 

14-MOTOR1 TORQUE 0-100  tro1 0-100 

 1 موتور قدرت

 .است 1 موتور نیروی حداکثر از درصدی تنظیم شده، عدد

 قدرت موتور هیدرولیک هایجک از استفاده صورت در توجه:

 .کنید %100 را

60 60 

15-MOTOR2 TORQUE 0-100 tro2 0-100 
 2موتور  قدرت

 .است 2 موتور نیروی حداکثر از درصدی تنظیم شده، عدد
60 60 

                                                      
 .است  M1 OPEN TIMEبرابر با مقدار  این پارامتربیشترین مقدار  1
 .است  TIME  CLOSEM1برابر با مقدار  این پارامتربیشترین مقدار  2

 .است OPEN TIME  2Mبرابر با مقدار  این پارامتربیشترین مقدار  3

 .است TIME  CLOSE 2Mبرابر با مقدار  این پارامتربیشترین مقدار  4
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 8صفحه 

LCD 7SEG توضیحات DEFAULT 

PARAMETERS مقادیر SEtP هامنو پارامتر مقادیر LCD 7SEG 

 قدرت موتور هیدرولیک هایجک از استفاده صورت در توجه:

 .کنید %100 را

16-M SLOW TORQUE 0-100 Str 0-100 

 آهسته سرعت حرکت در موتور قدرت

 2 و 1 موتورهای نیروی حداکثر از درصدی تنظیم شده، عدد

 .است آهسته سرعت در
100 100 

17-M HEAVY START 

  

HEVy 

 

 

 اندازی با حداکثر قدرت موتورراه

 بر باید موتورها سکون، حالت از درب حرکت شروع در

 باشد، سنگین نسبتا   درب اگر .نمایند غلبه سکون اینرسی

 حرکت را درب نتوانند موتورها که دارد وجود امکان این

 اولیه ثانیه 2 در کنید، فعال را منو این کهیدرصورت دهند.

 منوهای تنظیم شده مقادیر کنترل برد موتور هر حرکت

MOTOR 1 TORQUE (tro1و ) MOTOR 2 TORQUE 

(tro2) راه  توان حداکثر با موتورها را و نگرفته نظر در را

 .میکند اندازی

DISABLE dSbL 

DISABLE dSbL است غیرفعال قابلیت این. 

ENABLE EnbL است فعال قابلیت این. 

18-M SOFT START 
ENABLE 

SoFt 

 

EnbL 

 اندازی نرم موتورراه

 تا صفر از موتورها توان افزایش منو، این کردن فعال با

 MOTOR 1 TORQUEمنوهای  در تنظیم شده میزان

(tro1)، MOTOR 2 TORQUE (tro2) و M HEAVY 

START (HEVy) از تا یافت خواهد افزایشملایم  شیب یک با 

 طول و شده جلوگیری به موتورها حرکت شروع شوک اعمال

 .یابد افزایش موتورها عمر

ENABLE EnbL 

DISABLE dSbL است غیرفعال قابلیت این. 

19-LOCK TIME   
1-5 (S) 

LCt 

 

 

 

1-5 

 قفل بوبین تحریک مدت زمان

 را به قفل بوبین کنترل برد درب، هایلنگه شدن باز از قبل

 آزاد زبانه قفل تا کندمی تحریک منو این در تنظیم شده میزان

  .شود

 

1 1 

DISABLE dSbL این منو را کنیدنمی نصب قفل اگر ،DESABLE .کنید 

20-LOCK MODE   

 

LCod 

 

 
 قفل بوبین تحریک فرکانس تنظیم

 )قفل عملکرد صدای کاهش برای(
STANDARD Std 

STANDARD Std شود تحریک هرتز 50 فرکانس با قفل بوبین. 

SILENT SLnt شود تحریک هرتز 140 فرکانس با قفل بوبین. 

21-LOCK ADVANCE 

1-120 (S) 

 

LCAt 

 

 

 

 

 

1-120 

 موتورها حرکت شروع به نسبت قفل شدن فعال زودتر

 موتورها است، شدن تحریک حال در قفل بوبین که مدتی در

 زبانه تا کنندمی مکث منو این در تنظیم شده زمان میزان به

 از کمتر گزینه در این تنظیم شده زمان شود. اگر آزاد ترراحت

 موتورها ( باشد،LCt) LOCK TIME در  تنظیم شده زمان

  .کنندمی به حرکت شروع قفل، تحریک زمان اتمام از قبل

1 
 

1 

DISABLE dSbL این منو را کنیدنمی نصب قفل اگر ،DESABLE .کنید 

22-REVERS STROKE 1-5 (S) rESS 

 
1-5 

 موتورها معکوس فشار زمان

 بوبین شدن تحریک از قبل قابلیت، این کردن فعال با
DISABLE dSbL 
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LCD 7SEG توضیحات DEFAULT 

PARAMETERS مقادیر SEtP هامنو پارامتر مقادیر LCD 7SEG 

 

 

 

 کرده، حرکت درب شدن بسته جهت در موتورها ابتدا قفل،

 قفل زبانه حالت این در .شودمی تحریک قفل بوبین سپس

 .شد خواهد آزاد ترراحت

DISABLE dSbL .این قابلیت غیرفعال است 

23-LOCK LATCH TM 

1-5 (S) 

 

 

 

 

LCLt 

 

 

 

 

1-5 

 قفل زبانه شدن جفت برای درب به هاجک فشار

 دارد به احتمال موتورها، آهسته سرعت محدوده وجود علت به

 .چفت نشود به خوبی قفل زبانه درب، آهسته سرعت دلیل

 سرعت آهسته، محدوده اتمام از پس مشکل، این رفع برای

 عادی با سرعت و منو این در تنظیم شده زمان میزان به هاجک

  .چفت شود قفل زبانه تا آورندمی فشار درب به

DISABLE dSbL 

DISABLE dSbL 
-کرده غیرفعال را آهسته سرعت یا کنید ونمی نصب قفل اگر

 کنید. DESABLEاین منو را  اید،

24-OPEN PRE BLNK  
1-120 (S) 

 

 

oPB 

 

 

1-120 

 درب شدن باز شروع از قبل فلاشر زدن چشمک

 از قبل منو، این برای شده تنظیم زمان میزان به فلاشر

 DISABLE dSbL .کرد خواهد زدن چشمک به شروع ها،درب حرکت شروع

DISABLE dSbL .این قابلیت غیرفعال است 

25-CLOS PRE BLNK 
1-120 (S) 

 

 

CPB 

 

 

1-120 

 درب شدن بسته شروع از قبل فلاشر زدن چشمک

 از قبل منو، این برای شده تنظیم زمان میزان به فلاشر

 DISABLE dSbL .کرد خواهد زدن چشمک به شروع ها،درب شدن بسته

DISABLE dSbL .این قابلیت غیرفعال است 

26-BLINK IN PAUS 

DISABLE  

BIP 

 

dSbL 
 اتوماتیک شدن بسته مدت زمان در فلاشر زدن چشمک

 درب

 شدن بسته برای معکوس شمارش مدت زمان در فلاشر

 .زندمی فلاشر نیز درب اتوماتیک

ENABLE EnbL 

ENABLE EnbL 

27-BLINKING MODE 

 
 

 

BLIn 

 

 فلاشر خروجی کانکتور تنظیمات 

ENABLE EnbL 

ENABLE EnbL 
 و فقط فعال شده مدار فلاشر گزینه این کردن فعال صورت در

 .گردد فلاشر نصب خروجی ترمینال به 220 لامپ یک است کافی

DISABLE dSbL 

 گزینه را این کنیدمی استفاده دار فلاشر لامپ از کهدرصورتی

ترمینال  حالت این در .دهید قرار DISABL (dSbL)حالت در

 .داشت خواهد 220 ثابت ولتاژ فلاشر خروجی

28-ACTIVATION IN 

 

 

ACIn 

 

 

 START.P و START هایشستی فرمان تنظیم

 و START فرمان شستی بخش به بیشتر اطلاعات برای(

START.P  شود مراجعه( 

STANDARD STd 
STANDARD STd است فعال استاندارد حالت. 

HAND  HAnd حالت HAND است فعال. 

OPENCLOSE oPCL مجزا شدن بسته و باز فرمان 

DISABLED oFF 
 از طریق فقط و شده غیرفعال برد START ورودی ترمینال

 .کرد عمل خواهد دستگاه استاندارد باحالت مطابق و ریموت

29-START IN OPEN  

 

StIo 

 
 

عکس العمل سیستم به زدن ریموت یا شستی در زمان باز 

 شدن درب

یا  و ریموت توسط فرمانی و باشد شدن باز حال در درب اگر

برای  تنظیم شده حالت به توجه با سیستم شود، صادر شستی

 .داد خواهد نشان العملعکس منو این

PAUSE PAUS 
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LCD 7SEG توضیحات DEFAULT 

PARAMETERS مقادیر SEtP هامنو پارامتر مقادیر LCD 7SEG 

PAUSE PAUS 
فعال  اتوماتیک شدن بسته زمان و متوقف شده درب حرکت

 .شودمی

 
IGNOR 

 
InoR 

 تا درب شدن باز و نکرده قبول را دریافتی فرمان کنترل برد

 .داشت خواهد ادامه مسیر انتهای

CLOSE CLoS شودمی بسته درب و شده معکوس سریعا  درب حرکت. 

30-START IN CLOS 

 

 

StIC 
 

 

 

عکس العمل سیستم به زدن ریموت یا شستی در زمان بسته 

 شدن درب

یا  و ریموت توسط فرمانی و باشد شدن بسته حال در درب اگر

برای  تنظیم شده حالت به توجه با سیستم شود، صادر شستی

 OPEN oPEn .داد خواهد نشان العملعکس منو این

STOP 

 
StoP شد خواهد متوقف درب حرکت. 

OPEN 

 
oPEn شودمی باز درب و شده معکوس سریعا  درب حرکت. 

31-START IN PAUS 

  

StIP 

 

 

 درعکس العمل سیستم به زدن ریموت یا شستی در زمان 

 درب موقت توقف حالت

و  ریموت توسط فرمانی و باشد موقت توقف حالت در درب اگر

برای  تنظیم شده حالت به توجه با سیستم شود، صادر شستی یا

 .داد خواهد نشان العملعکس منو این
CLOSE CLoS 

CLOSE CLoS کندمی شدن بسته به شروع درب فرمان دریافت با. 

STOP StoP ماندمی باقی توقف حالت در درب. 

IGNOR InoR کرد نخواهد قبول را دریافتی فرمان کنترل برد. 

32-STOP INPUT   

 

StIn 

 

 STOP شستی فرمان تنظیمات 

DISABLE dSbL 

DISABLE oFF فرمان شستی STOP است غیرفعال. 

CONTINUE StCo 
 با فرمان کند. دربمی متوقف را درب حرکت STOP فرمان

START  ،دهدمی ادامه خود حرکت به بعدی. 

REVERSE StrE 
 فرمان کند. بامی متوقف را درب حرکت STOP فرمان

START  ،شد خواهد معکوس درب حرکت بعدی. 

33-IR 

 

PHot 

 سنسور چشمی تنظیمات 

CLOSING 

PHASE 
CLoS 

CLOSING 

PHASE 
CLoS است فعال درب شدن بسته کورس در فقط چشمی. 

EVER 

ACTIVE 
ALL 

 شدن بسته کورس در هم و شدنباز کورس در هم چشمی

 .است درب فعال

DISABLE oFF ترمینال خروجی IR1 شد خواهد غیرفعال. 

34-AUTOCLOSE 
1-250 (S) 

AUto 

 

1-250 

 درب اتوماتیک شدن بسته

طور به درب منو، این در تنظیم شده زمان اتمام از پس

 .کرد خواهد شدن بسته به شروع اتوماتیک
40 40 

DISABLE dSbL شود.بسته شدن اتوماتیک غیرفعال می 

35-FAST CLOSE 

1-60 
FAST 

 

 

 

 

1-60 

 هاچشمی میان از عبور از پس درب سریع شدن بسته

 شدن اتوماتیک، بسته برای معکوس شمارش وضعیت در اگر

 عبور هابین چشمی از کامل طوربه اتومبیل مانند متحرکی جسم

 زمان جایبه را این منو برای تنظیم شده زمان کنترل برد کند،

 زمان اتمام از خواهد گرفت. پس نظر در اتوماتیک شدن بسته

  .شد خواهد بسته صورت اتوماتیکبه درب تنظیم شده،

7 7 

DISABLE dSbL 
 اتوماتیک درب، شدن بسته برای و است غیرفعال قابلیت این

 AUTO CLOSE  (AUtoمنوی تنظیم شده زمان
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LCD 7SEG توضیحات DEFAULT 

PARAMETERS مقادیر SEtP هامنو پارامتر مقادیر LCD 7SEG 

 .شد خواهد نظر گرفته در (

PAUSE ON TRNS 36- 

 

PAUt 

 

 

 

 از درب پس اتوماتیک شدن بسته زمان شدن فعال و توقف

 ها چشمی میان از عبور

 حرکت درب چشمی، بین از متحرک جسم کامل عبور از پس

 در معکوس تنظیم شده شمارش اتمام از پس و متوقف شده

 شدن به بسته شروع درب ، FAST CLOSE  (FAST)منوی

 .کندمی

DISABLE dSbL 

DISABLE dSbL است غیرفعال قابلیت این. 

ENABLE EnbL است فعال قابلیت این. 

37-FREE RELAY MD 

 

FrEr 

 آزاد رله عملکرد نحوه تنظیم 

SHORT 

 

SHrt 

LIGHT LIHt 

 فشردن با ، LIGHT(LIHt) حالت در رله تنظیم صورت در

دکمه  همان مجدد فشردن با و شده فعال رله ریموت، C دکمه

 .شد خواهد غیرفعال رله

SHORT  SHrt 

 در رله تنظیم صورت در ،ایلحظه حالت در آزاد رله تنظیم

 فعال رله ریموت، C دکمه با فشردن ، SHORT (SHrt) حالت

 FREE RELAY منوی در شده زمان تنظیم اتمام با و شده

TM (Frrt)  شد خواهد رله غیرفعال. 

38-FREE RELAY TM 

1-240 (S) 

Frrt 

 

 

1-240 
 آزاد رله عملکرد زمان تنظیم

  .است تنظیم قابل دقیقه 4 تا ثانیه 1 بین رله عملکرد زمان
DISABLE dSbL 

DISABLE dSbL 
 را پارامتر این آزاد رله از استفاده به تمایل عدم صورت در

DESABLE .کنید 

39-GATE QUISCENT 
1-8 (h) 

 

 

HydC 

 

 

1-8 

 آنمتوقف بودن طولانی  احیا فشار پشت درب در زمان

های جک خصوصبه(هاجک از برخی در درب پشت فشار

-کاهش می درب بودن متوقف ساعت چند از پس )هیدرولیکی

 را منو ها، اینجک بودن غیرفعال زمان حداکثر به توجه یابد. با

 موتور، زمان تنظیم شده شدن سپری از پس تا نموده تنظیم

 و فعال شده بسته شدن جهت در ثانیه 10 مدت به هاجک

 .کنند احیا را درب پشت فشار

DISABLE dSbL 

DISABLE dSbL  در صورت عدم نیاز این پارامتر راDESABLE .کنید 

40-ANTI SKID TIM 
1-30 (S) 

AntI 
1-30 

 لغزش ضد

 باشند، در سنگین هادرب که زمانی مخصوصا   موارد بعضی در

-می موتورها قطع جریان شود،می صادر توقف فرمان که ایلحظه

 حرکت در جهت اضافه مقداری سنگینی دلیل به درب ولی شود

 موردنیاز زمان محاسبه .کندمی حرکت توقف فرمان از قبل

 نیست؛ پذیرامکان برد کنترل توسط اضافه حرکت این برای

 یا باز کورس تکمیل برای نیاز میزان مورد به موتورها بنابراین

-به زمانی مشکل این رفع برای .کنندنمی حرکت شدن بسته

 در کنترل برد توسط ANTI SKID TIM (AntI) زمان عنوان

 و اضافه شده زمان محاسبه شده، به تا شودمی گرفته نظر

 .تکمیل گردد درب حرکتی کورس

کورس  انتهای شود، غیرفعال قابلیت این کهدرصورتیاخطار: 

 تشخیص هر یا و کورس انتهای به برخورد با شدن بسته و باز

 که در باشید داشته شد. توجه خواهد داده تشخیص مانعی،

 .رفت نخواهد آهسته سرعت کنترل مرکز حالت این

1 1 

DISABLE dSbL  در صورت عدم نیاز این پارامتر راDESABLE .کنید 

41-OBSTACLE TIME 1-10 (0.1 S) oBSt 1-10 3 3 مانع تشخیص مدت زمان 
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LCD 7SEG توضیحات DEFAULT 

PARAMETERS مقادیر SEtP هامنو پارامتر مقادیر LCD 7SEG 

مانع  با برخورد تشخیص برای درب بودن تحت فشار مدت زمان

 کرد. تنظیم گزینه این از استفاده با توانمی را

42-OBSTACLE SENS 
0.2- 10 

 

SEnS 

 

0.2-10 

 مانع تشخیص سنسور حساسیت

قابل  مانع با برخورد سنسور حساسیت میزان منو این توسط

  .است تنظیم
5 5 

DISABLE dSbL شودیم غیرفعال مانع با برخورد تشخیص سیستم . 

43-RELEASE 

 

rLSd 

 

 هاقابلیت آزاد کردن فشار نهایی از درب

 LOCK LATCH TM (LCLtپس از اتمام زمان 

موتورها با سرعت عادی به مدت کوتاهی در جهت باز شدن  (

 هاکنند تا فشار زیاد حاصل از چفت شدن بر روی دربحرکت می

 برداشته شود.
DISABLE dSbL 

ENABLE EnbL است فعال قابلیت این. 

DISABLE dSbL است غیرفعال قابلیت این. 

44-CLOSE BY FB 
1-10 

CLFb 
1-10 

 آنبرای بسته شدن کامل  به دربفشار نهایی 

ها با ها بسته نشوند بسته شدن دربر به هر دلیلی درباگ

یابد تا فیدبک بسته شدن درب را سرعت آهسته ادامه می

 تشخیص دهد.

 قابل تنظیم است. 12تا  1میزان حساسیت فیدبک از 

  

DISABLE dSbL است غیرفعال قابلیت این. 

SAVE ALL  -45 

 

SAVE 

 

 شده انجام تنظیمات سازیذخیره و پایانی مرحله

 تنظیمات کردن ذخیره و منو محیط از خروج برای گزینه این

)در برد جک دارای سون سگمنت زمانی که  است. شده انجام

تغییرات  ENTERشود با زدن کلید نشان داده می SAVE منو

 شود(ذخیره می
  

YES  شویدمی خارج منو محیط از و ذخیره شده تنظیمات. 

NO  شویدمی خارج منو محیط از و نشده ذخیره تنظیمات. 
 

  REMOTE (rF) منو 4-2

به این منو  UP کلید فشردن سپس با یک بار و ENTER کلید فشردن است. با ریموت کردن پاک ، فعال یا غیرفعال کردن ودهی کد جهت منو این

 شود. می داده نمایش ریموت تنظیمات موارد DOWNیا  UPو با زدن کلید  شویدوارد این منو می ENTER کلیدرسیده و سپس با زدن 

های دکمه ازیکی NEW REMOTE PED (PEd )یا  NEW REMOTE CAR (CAr)برای کددهی ریموت کافی است بعد از وارد شدن در زیر منو 

 را فشار دهید. ENTERریموت را فشار دهید، سپس کلید 

LCD 7SEG توضیحات 

REMOTE rF منو ریموت 

NEW REMOTE CAR 
CAr 
 

 روماشین درب ریموت دهیکد

 تعریف )لنگه دو(شوی کامل باز عملکرد برای دلخواهبه توانمی را ریموت هایدکمه از هرکدام

 .کرد

NEW REMOTE PED PEd 
 عابررو درب ریموت کددهی

 .کرد تعریف )تک لنگه(عابررو عملکرد برای دلخواهبه توانمی را ریموت هایدکمه از هرکدام

DISABLE REMOTE dSBL 

 )بدحساب افراد( ریموت کردن غیرفعال

ثبت  ریموت شماره فشرده یا را موردنظر ریموت دکمه ریموت، چند یا یک کردن غیرفعال برای

 فشار را مرکز  ENTER دکمه کرده، سپس انتخاب کنترل مرکز UP دکمه کمک به را شده

 .دهید
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ENABLE REMOTE EnBL 

 غیرفعال ریموت کردن فعال

 ریموت شماره یا را فشرده موردنظر ریموت دکمه شده، غیرفعال هایریموت کردن فعال برای

 فشار را مرکز ENTER دکمه سپس انتخاب کرده، کنترل مرکز UP دکمه کمک به را ثبت شده

 .دهید

ERASE  REMOTE ERS1 

 ریموت یک حذف

 کنترل مرکز UP کمک دکمه به را ثبت شده  ریموت شماره یا فشرده را موردنظر ریموت دکمه

 دهید فشار را مرکز ENTER دکمه سپس پیدا کرده،

ERASE ALL ERSA دستگاه حافظه از هاریموت تمام کردن پاک 

 

 .دهید فشار را کنترل مرکز BACK دکمه REMOTE منوی از خروج برای

 تواند از نوع لرنینگ یا هاپینگ باشد.  ریموت می 

 DEFAULT (DEFt) منو 4-3

 بار هر شوید. باوارد این منو می ENTERبه این منو رسیده و سپس با زدن دکمه  UP دکمه فشردن سپس با دو بار و ENTER دکمه فشردن با

 مطالعه را زیر جدول ،منو این هایگزینه با آشنایی شود. برایمی داده نمایش کارخانه به تنظیمات بازگشت هایحالت 5 از یکی UP دکمه فشردن

   دکمه LCDدر برد جک با نمایشگر  آن اعمال برای سپس کرده انتخاب را کارخانه فرضپیش تنظیمات به بازگشت جهت موردنظر گزینه .نمایید

BACK  دهید تا به منوی اصلی باز گردید، سپس در جواب دستگاه برای ذخیره تغییرات کلید  را سه بار فشارENTER  به معنیYES  .را فشار دهید

در برد  موردنظر فرضپیش همچنین برای اعمال تنظیمات فشار دهید. NOرا به معنی  BACKخیره تغییرات جدید کلید ذدر صورت عدم تمایل به 

 را فشار دهید.  ENTERنظر را انتخاب کرده و کلید ست فقط گزینه موردی اجک دارای سون سگمنت کاف

LCD 7SEG توضیحات 

DEFAULT DEFt فرضمنو تنظیمات پیش 

2LEAF NO LOCK 2noL قفل بدون لنگه دو درب جهت کارخانه فرضپیش تنظیمات به کنترل مرکز تنظیمات بازگشت 

2LEAF WT LOCK 2LoC قفل با لنگه دو درب جهت کارخانه فرضپیش تنظیمات به کنترل مرکز تنظیمات بازگشت 

1LEAF NO LOCK 1noL قفل بدون لنگه تک درب جهت کارخانه فرضپیش تنظیمات به کنترل مرکز تنظیمات بازگشت 

1LEAF WT LOCK 1LoC قفل با لنگه تک درب جهت کارخانه فرضپیش تنظیمات به کنترل مرکز تنظیمات بازگشت 

SLIDING MODE   SLId ریلی درب جهت کارخانه فرضپیش تنظیمات به کنترل مرکز تنظیمات بازگشت 

 

 SEQ PROGRAMMING(ProG)  منو 4-4

 .کرد استفاده ترتیبی و اتوماتیک روش دو از توانمی کنترل مدار عملکرد زمان ریزیبرنامه جهت

LCD 7SEG توضیحات 

SEQ PROGRAMMING ProG ی موتورهازمانریزی برنامه 

2LEAF AUTO    2AUt کنترل مرکز )لنگه دو(موتور دو عملکرد زمان تمام اتوماتیک ریزیبرنامه 

1LEAF AUTO    1AUt کنترل مرکز )لنگه تک(موتور کی عملکرد زمان تمام اتوماتیک ریزیبرنامه 

2LEAF MANUAL 2Hnd کنترل مرکز )لنگه دو(موتور دو عملکرد زمان ترتیبی ریزیبرنامه 

1LEAF MANUAL 1Hnd کنترل مرکز )لنگه تک( موتور کی عملکرد زمان ترتیبی ریزیبرنامه 

 

 هابازو عملکرد دهیزمان و ریزیبرنامه 

 .کنید بررسی را زیر موارد ریزیبرنامه انجام جهت

 منوی ACTIVATION IN (ACIn) حالت در باید STANDARD (STd) شود داده قرار. 

 منو طریق از و دستی صورتبه توانیدمی را اتوماتیک شدن بسته زمان AUTOCLOSE (AUto) کنید تنظیم. 
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 شوند غیرفعال باید 2 موتور به مربوط تنظیمات است، لنگه تک درب اگر. 

 اتوماتیک ریزیبرنامه 4-4-1

 دهید قرار بازنیمه حالت در را درب اتوماتیک، ریزیبرنامه انجام برای. 

 دهید انجام را موردنیاز تنظیمات و نموده فعال را مانع تشخیص حسگر به مربوط منو. 

 است: تنظیم و قابل تشخیص زیر روش دو به درب شدن بسته و باز کورس پایان اتوماتیک ریزیبرنامه در 

 مانع تشخیص حسگر وسیلهبه مانع تشخیص .1

 ریموت توسط پالس ارسال .2

 : )موتور دو (لنگه دو اتوماتیک ریزیبرنامه

شود، سپس با فشردن  داده نشان SEQ PROGRAMMING (ProG) منوی تا دهید فشار UPرا فشرده و سپس چند بار دکمه  ENTER دکمهابتدا 

ENTER 2 منوی زیر وارد زیر منوها شوید. اولین گزینهLEAF AUTO (2AUt) دکمه سپس .باشدمی ENTER عبارتتا  دهید فشار راPRESS 

FOR START  (PFSTروی نمایشگر ظاهر شود ). 

 .کندمی شدن باز به شروع ثانیه چند برای (M1) درب لنگه اول کنید. اعمال کنترل مرکز به دستی تحریک یا ریموت با START پالس یک

 را روند همین اول لنگه سپس درب شود. داده تشخیص شو بسته مسیر انتهای که زمانی تا کندمی شدن بسته به شروع (M2) درب دوم لنگه 

 .شود بسته کاملا  تا داد خواهد انجام

 مسیر پایان تشخیص با .تشخیص دهند را بازشو مسیر انتهای که زمانی تا شوندمی باز اتوماتیک صورتبه هادرب درب، دو هر شدن بسته از پس 

  .شد دخواه ذخیره درب حرکت تنظیمات به مربوط زمانی اطلاعات و شد خواهند بسته اتوماتیک صورتبه هادرب بازشو،

  (1موتور( اول لنگه شو بسته باز و کورس تعین جهت A دکمه کنید،می استفاده ریموت از شو بسته و باز کورس تنظیم جهت کهدر صورتی 

 .است) 2موتور(دوم  لنگه شو بسته و باز کورس تعین جهت  Bدکمه و

 .نمایید توجه زیر جدول به لنگه دو اتوماتیک ریزیبرنامه بهتر درک برای

 .دهید قرار بازنیمه حالت در را درب ابتدا

 

 .شودمی باز ثانیه چند اول لنگه درب

 

 .شودمی بسته مسیر، انتهای تشخیص تا دوم لنگه درب

 

 .شودمی بسته مسیر، انتهای تشخیص تا اول لنگه درب
 

 .کنندمی شدن باز به شروع بازشو مسیر انتهای تشخیص تا درب لنگه دو هر

 

 شدن بسته به شروع شو بسته مسیر انتهای تشخیص تا درب لنگه دو هر

 .کنندمی

 

 

 :)موتور تک(لنگه  تک اتوماتیک ریزیبرنامه
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شود، سپس با  داده نشان SEQ PROGRAMMING (ProG) منوی تا دهید فشاررا  UPرا فشرده و سپس چند بار دکمه  ENTER دکمهابتدا 

 را ENTER دکمه سپسنمایش داده شود.  1LEAF AUTO (1AUt) منوی زیر را فشرده تا UPوارد زیر منوها شوید. دکمه  ENTERفشردن 

 .(  روی نمایشگر ظاهر شودPFST) PRESS FOR STARTتا عبارت  دهید فشار

 تشخیص شدن بسته کورس پایان تا کندمی شدن بسته به درب شروعکنید.  اعمال کنترل مرکز به دستی تحریک یا ریموت با START پالس یک

 .شود داده

  .تشخیص دهد را بازشو مسیر انتهای کنترل مرکز که زمانی تا شودمی باز اتوماتیک صورتبه درب شدن، بسته از پس

 .شد خواهد درب ذخیرهحرکت  تنظیمات به مربوط زمانی اطلاعات و شد خواهد بسته اتوماتیک صورتبه درب بازشو، مسیر پایان تشخیص با

 .نمایید توجه زیر جدول به لنگه تک اتوماتیک ریزیبرنامه بهتر درک برای

 .دهید قرار بازنیمه حالت در را درب ابتدا

 

 .کندمی شدن بسته به شروع شو، بسته مسیر انتهای تشخیص تا درب

 

 .کندمی شدن باز به شروع بازشو، مسیر انتهای تشخیص تا درب

 
تشخیص  را شو بسته مسیر انتهای تا کرده حرکت شو بسته جهت در درب

  .دهد

 

 ترتیبی ریزیبرنامه 4-4-2

 دهید قرار بسته حالت در را درب ترتیبی، ریزیبرنامه انجام برای. 

 :)موتور دو(لنگه  دو ترتیبی ریزیبرنامه

شود، سپس با فشردن  داده نشان SEQ PROGRAMMING (ProG) منوی تا دهید فشار UPرا فشرده و سپس چند بار دکمه  ENTER دکمهابتدا 

ENTER  وارد زیر منوها شوید. دکمهUP 2 منوی زیر را دو بار فشردهLEAF MANUAL (2Hnd) دکمه نمایش داده شود. سپس ENTER را 

 .ظاهر شود PRESS FOR OPEN(PFoP) عبارت  تا دهید فشار

  M1 OPENNINGو نمایشگر کندمی کار به شروع (M1)  یک کنید. موتور اعمال کنترل مرکز به دستی تحریک یا ریموت با START پالس یک

(oPn1) پالس کرد، طی را خود راه درصد 92 درب کهوقتی .کندمی شدن باز به شروع درب اول لنگه و داده نشان را START مرکز به را دوم 

 .ددهمی نشان راM1 OPENNING SLOW (oP1S ) نمایشگر و کرده حرکت سرعت آهسته با 1 درب کنید، اعمال کنترل

 دوم لنگه و شده کامل لنگه اول شدن باز کنید، اعمال مرکز به را سوم START پالس و کرده صبر ثانیه 5 تا 4 شد، باز کاملا  اول لنگه آنکه بعد از

 کرد، طی را خود راه درصد 92 درب دوم لنگه کهوقتی .دهدمی نشان را M2 OPENNING (oPn2) نمایشگر و کندمی شدنباز  به شروع بلافاصله

 راM2 OPENNING SLOW  (oPS2 )نمایشگر و کرده حرکت آهسته سرعت دوم با لنگه کنید، اعمال کنترل مرکز به را چهارم START پالس

 .ددهمی نشان

 و شده کامل دوم شدن لنگه باز کنید، اعمالکنترل  مرکز به را پنجم START پالس و کرده صبر ثانیه 5 تا 4 شد، باز کاملا  دوم لنگه بعدازآنکه

 .داد خواهد نشان را PRESS FOR CLOSE  (PFCL)نمایشگر و شده شدن بسته سیکل به مربوط تنظیمات دریافت آماده کنترل مرکز

 خود راه درصد 92 درب کهیوقت .داد خواهد نشان را M2 CLOSING (CLS2) نمایشگر و آغازشده درب شدن بسته سیکل بعدی پالس اعمال با

 راM2 CLOSING SLOW (CL2S ) نمایشگر و کرده حرکت سرعت آهسته با درب کنید، اعمال کنترل مرکز به را بعدی START پالس کرد، طی را
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 M1 CLOSING نمایشگر و شودبسته می اول لنگه پالس بعدی را ارسال کنید سپس کامل شد دوم لنگه شدن بستهزمانی که  دهد،می نشان

(CLS1) داد خواهد نشان را. 

 کرده حرکت آهسته سرعت اول با لنگه کنید، اعمال کنترل مرکز به را بعدی START پالس کرد، طی را خود راه درصد 92 درب اول لنگه کهیوقت

 .دهدمی نشان راM1 CLOSING SLOW (CL1S ) نمایشگر و

( روی نمایشگر CPLt) COMPLETEDعبارت  پالس آخر را ارسال کنید ،قرارگرفت شروع نقطه در دربو  شد تکمیل ه شدنبست سیکل که زمانی

 .گرددبازمی عادی کار حالت به و خارج ترتیبی یزیربرنامه منوی از کرده ذخیره را عملکرد موتور زمانی پارامترهای تمام کنترل مرکز و ظاهر شده

 :)موتور تک(لنگه  تک ترتیبی ریزیبرنامه

شود، سپس با فشردن  داده نشان SEQ PROGRAMMING (ProG) منوی تا دهید فشار UPرا فشرده و سپس چند بار دکمه  ENTER دکمهابتدا 

ENTER  وارد زیر منوها شوید. دکمهUP 1 منوی زیر را سه بار فشرده تا LEAF MANUAL (1Hnd) دکمه سپس .نمایش داده شود    ENTER  

 .( ظاهر شودPFoP) PRESS FOR OPENتا عبارت  دهید فشار را

  M1 OPENNING و نمایشگر کندمی کار به شروع (M1) یک موتور .کنید اعمال کنترل مرکز به دستی تحریک یا ریموت با START پالس یک

(oPn1) کندمی شدن باز به شروع درب و داده نشان را. 

 M1 نمایشگر و کرده آهسته حرکت سرعت با درب کنید، اعمال کنترل مرکز به را دوم START پالس کرد، طی را خود راه درصد 92 درب که وقتی

OPENNING SLOW (oP1S) دهدمی نشان را. 

 نشان با نمایشگر و شده درب کامل شدن باز کنید، اعمال مرکز به را سوم START پالس و کرده صبر ثانیه 5 تا 4 شد، باز کاملا  درب بعدازآنکه

 .شودمی درب شدن بسته ریزیبرنامه دریافت آماده PRESS FOR CLOSE (PFCL) دادن

 .داد خواهد را نشانM1 CLOSING (CLS1 ) نمایشگر و شروع شده درب شدن بسته زمان محاسبه چهارم، START پالس ارسال با

 نمایشگر و کرده حرکت سرعت آهسته با درب کنید، اعمال کنترل مرکز به را پنجم START پالس کرد، طی را خود راه درصد 92 درب که یوقت

M1 CLOSING SLOW (CL1S )دهدمی نشان را.  

( روی نمایشگر ظاهر CPLt) COMPLETEDعبارت  کنید ارسال را آخر پالس گرفت، قرار شروع نقطه در درب و شد تکمیل بستن سیکل که زمانی

 .عادی بازگردد کار حالت به و خارج شده ترتیبی ریزیبرنامه منوی از و کرده ذخیره را موتور عملکرد زمانی پارامترهای کنترل تمام مرکز تاشده و 

 COUNTER(Cont)  منو 4-5

 و UP دکمه دادن فشار چند بار است. با مرکز سرویس به نیاز زمان تنظیم و کنترل مرکز عملکرد دفعات تعداد مشاهده جهت COUNTER منوی

 شوید:آن  منو زیر وارد تا دهید فشار را ENTER دکمه COUNTER (Cont) منوی به رسیدن

LCD 7SEG توضیحات 

COUNTER Cont  شمارندهمنو 

TOTAL DAYCOUNT totC دهدمی نمایش را درب کامل شدن باز برای سیستم کارکرد کل تعداد. 

SERVICE COUNT SErC 

 به نیاز از قبل درب شدن بسته و باز دفعات تعداد دهندهنشان نزولی شمارنده یک

 مرکز کرد. ریزیبرنامه را گزینه این دلخواه عدد طبق توانیم که بعدی است سرویس

-ثانیه 5 زنچشمک یک طریق از درب شدن باز هنگام در را تقاضای سرویس کنترل،

 .دهدمی نشان اضافی ای

INACTIVE COUNT InCo 

گیرد. یک شمارنده نزولی پارامتر برای مشتریان بدحساب مورد استفاده قرار می این

باشد و با به مانده برای کارکرد دستگاه میکه نشان دهنده تعداد روزهای باقیاست 

موقت از کار خواهد افتاد تا توسط  صورتبهپایان رسیدن اعتبار دستگاه، دستگاه 

 شود. رفعالیغنصاب این پارامتر 

 

 PASSWORD(PASS)  منو 4-6
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 به ورود رمز فرضپیش حالت در .نمود غیرفعال را منو به ورود رمز یا و کرد تعریف منو به ورود رمز دستگاه برای توانمی منو این از استفاده با

 .دهید انجام را زیر مراحل رمز است. برای تعریف نشده تعریف دستگاه برای منو

 :جدید پسورد تعریف

 فشار با، شوید منو وارد تا داده فشار را ENTER کلیدسپس  شود داده نشان PASSWORD (PASS) منوی تا دهید فشار بار چندین را UP کلید

 4ین کار را برای هر کرد و ا دییتأآن رقم را  ENTERو با زدن کلید عددی را تنظیم نمود  پسورد، برای هر رقمتوان می DOWNیا  UP کلید دادن

 کنید.رقم تکرار 

 رقم عدد صفر را وارد کنید. 4ورود کافی است برای هر  رمز کردن غیرفعال برای .کنید تکرار را فوق مراحل پسورد تغییر جهت 

  و نمایش وضعیت خطاها منو -5

LCD 7SEG توضیحات 

IR SENSOR Activated EPHo  فعال شدن سنسورIR 

STOP INPUT Activated EStP  فعال شدن شستیSTOP 

ZERO CROSS Not Available EOCr  اشکال در دور کند موتور(خطای زیرو کراس( 

OPENING oPEN در حال باز شدن روماشین درب 

CLOSING CLoS روماشین بسته شدن درب  

PAUSE PAUS روماشین درب موقت متوقف شدن 

STOP StoP  فعال شدن مدSTOP در جریان کشی زیاد 

OPENING PED oPEN در حال باز شدن روعابر درب 

CLOSING PED CLoS بسته شدندر حال  روعابر درب 

PAUSE PED PAUS روعابر درب موقت متوقف شدن 

STOP PED StoP  فعال شدن مدSTOP در جریان کشی زیاد 

 

 های بردLEDمعرفی  -6

 LINE وجود داشتن برق شهر در مدار : 

 OVERLOAD اتصالی سنسور چشمی : 

 PWR  ولت در مدار 3.3: وجود ولتاژ 

 STATUS کار کردن میکرو : 

 

 


